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CECHY KONSTRUKCYJNE

PRZYKŁADY STEROWANIA SIŁOWNIKAMI:

•	 Zasilanie siłownika beztłoczyskowego  z dwóch stron
•	 Regulacja prędkości ruchu siłownika odbywa się za pomocą zaworów dławiąco-zwrotnych
•	 Sterowanie siłownika bez regulacji przepływu powoduje nadmierne przyśpieszenia. Powstająca energia kinetyczna może dopro-

wadzić do uszkodzenia siłownika i jego wyposażenia.
•	 Dla wolnych przemieszczeń redukować natężenie przepływu powietrza (aby zredukować prędkość ruchu do 0,05 m/sec)
•	 Prędkość ruchu do 2 m/sec zależy od obciążenia siłownika pneumatycznego.
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